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Sistemas de almacenamiento de alta densidad

Ficha técnica RS150
Tamaiio del pallet* mm 800x1200 1000x1200 1200x1200
1.2 |Modelo RS150 RS150 RS150
5 |13 Impulsor Eléctrico Eléctrico Eléctrico
5 14 | Tipo de operador Guida por rail sentado
’é 1.5 | Capacidad de carga/carga nominal Q kg |1500 1500 1500
[
= (1.6 |Centrodecarga mm | 450 550 650
1.9 Distancia entre ejes y mm | 500 700 900
o
§ 21 Peso de servicio incluyendo la bateria kg [220 250 280
31 Unidad/rueda giratoria/rueda de brazo soporte Polyurethan Polyurethan Polyurethan
ﬁ 32 Rueda tamafio, delantera mm | 100 100 100
é 3.3 | Rueda tamafio, trasera mm | 100 100 100
3.5 | Ruedas, nimero delantera/trasera (x=ruedas de impulsion) 2/2/x 2/2/x 2/2/x
4.4 Elevacion h, mm |22 22 22
4.7 | Overall height h, mm | 208 208 208
419 | Longitud total* I, mm | 900 1100 1300
(7]
g 4.21 | Ancho total* b, mm | 1022 1022 1022
g 4.22 | Dimensiones de la superficie de elevacion ell mm | 85/760 85/960 85/1160
g Ancho exterior de horquillas b, mm | 300 300 300
Horquillas del canal b, mm | 295 295 295
Ancho pallet* K mm | 1200 1200 1200
Longitud de pallet* L mm | 800 1000 1200
& 5.1 Velocidad de desplazamiento, con/sin carga m/s |0,7/=11 0,7/=11 0,7/<1,1
o
§ '§_ 5.2 | Velocidad de elevacion, con/sin carga s 1,5 1,5 1,5
e 53 Velocidad de descenso, con/sin carga S 15 16 16
6.1 Clasificacion del motor de desplazamiento S2 60 min kw 10,23 0,23 0,23
s -§ 6.2 Clasificacion del motor de elevacion a S3 15% kw 10,23 0,23 0,23
= é 6.4 | Voltaje de la bateria, capacidad nominal K, V/Ah | 24/50 24/50 24/50
6.5 |Pesode la bateria kg |2x24 2x24 2x24
£ |81 |Tipo control de traccion Variable AC Variable AC Variable AC
§ 8.4  |Nivel de sonido para el oido del conductor de acuerdo a la norma EN 12 053 dB(A) | <70 <70 <70
° 'g' Frecuencia MHz |433 433 433
E £ Alimentacion eléctrica VImA | 12-24 DC/100 12-24 DC/100 12-24 DC/100
[=
s Bateria 9V tipo de bateria alcalina no: 6LR61
*) Disponibles varias opciones
Los datos estan basados en la tabla de configuracion. Otras configuraciones pueden tener otros valores.
Las prestaciones y dimensiones mencionadas son nominales, y por tanto estan sujetas a tolerancias.
Los productos y fichas técnicas de BT Products AB son susceptibles de modificacion sin previo aviso.
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Vista frontal de niveles de estanterias

Medida secc: 1350 mm *
Anchura libre entre railes:922 mm *
Anchura montante 90 mm o 110 mm

Nivel mas bajo por encima del suelo 300 mm
Altura del palet

Distancia minima entre los palet = 300 mm
Ancho sobre railes = 1148 mm *
Holgura = 9mm

Ancho de la palet = 1200 mm *
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Profundidad de la palet

* Posibilidad de otras dimensiones

Vista lateral — profundidad del canal FiLo
(first in, last out)

A Profundidad del canal 300mm +
(n x (profund. del palet + 20mm))

B Espacio libre tras la estanteria 150mm

Vista lateral — profundidad del canal FiFo
(first in, first out)

A Profundidad del canal 300mm +
(n x (profund. del palet + 20mm)) + 300mm




Caracteristicas del Sistema Radioshuttle:

« Sistema de fiabilidad provada con mas de 15 afnos de experiencia
» Mejora de la capacidad de almacenaje (Mas palets en menos espacio)

* Permite que el numero de palets almacenados de una misma
referencia sea menor

* Mas movimientos de palets en menos tiempo

* No dana el producto almacenado

 Funcionalidad superior del interface hombre-maquina

* Funcion de inventario

* Disefo de software adaptado a las necesidades del cliente

* Reorganizacion de palets
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